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EMENTA: (Síntese do Conteúdo) 

 

Navegação empregando satélites. Sistema GPS: Princípios. Transmissão: estrutura dos sinais. Canal: 

ionosfera/troposfera. Recepção: antena e processamento dos sinais. Determinação de posição: pseudodistância, 

multicaminho e erros. SBAS e GBAS: GPS diferencial. Novos sistemas GNSS: GLONASS, GALILEO, 

COMPASS/BEIDOU. Fusão sensorial e integração INS/GNSS. Tópicos avançados em navegação. Exemplos de 

aplicação. 

ASSINATURA(S):    

Aprovado na Assembléia Departamental em  /  /      
Chefe do Departamento 

Lavras,  /  /   



 
CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 

 
1. INTRODUÇÃO 

1.1. Apresentação de alunos e professor 
1.2. Apresentação do plano de curso 
1.3. Metodologia de ensino-aprendizagem e avaliação 
1.4. A disciplina no currículo e integração com outras disciplinas 
1.5. A disciplina na formação do profissional e da pessoa 

 
2. SISTEMAS DE NAVEGAÇÃO POR SATÉLITES 

2.1 Fundamentos de navegação por satélites  
2.2 Sistema de posicionamento global 
2.3 GLONASS 
2.4 Galileo 
2.5 Sistemas de navegação regionais e interoperabilidade GNSS 

 
3. PROCESSAMENTO, ERROS E GEOMETRIA EM NAVEGAÇÃO POR SATÉLITES 

3.1. Geometria em navegação por satélites 
3.2. Hardware do receptor e antena 
3.3. Processador de range 
3.4. Fontes de erro 
3.5. Processador de navegação 
 

4. NAVEGAÇÃO POR SATÉLITES AVANÇADA 

4.1 GNSS diferencial 
4.2 Posicionamento e atitude por fase da onda portadora 
4.3 Ambientes com baixa relação sinal-ruído 
4.4 Mitigação multicaminho 
4.5 Monitoramento do sinal e rastreamento semi-codeless 
 

5. INTEGRAÇÃO INS/GNSS 

5.1 Arquiteturas de integração 
5.2 Modelos do sistema e seleção de estados 
5.3 Modelos de medição 
5.4 Integração INS/GNSS avançada 
 

6. ALINHAMENTO DE INS E ZERO VELOCITY UPDATES 

6.1 Alinhamento por transferência 
6.2 Alinhamento quase-estacionário com rumo desconhecido 
6.3 Alinhamento fino quase-estacionário e zero velocity updates  
 

7. AVALIAÇÃO 

7.1 Avaliação do conteúdo do curso 
7.2 Avaliação da atuação do aluno 
7.3 Avaliação da atuação do professor 
7.4 Avaliação das condições materiais e físicas em que se desenvolve o curso 
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