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CONTEUDO PROGRAMATICO

1 - Introdugio
1.1 — Apresentag¢io de alunos e professor
1.2 — Apresentagdo do plano de curso
1.3 — Metodologia de ensino-apredizagem e avaliagio
1.4 — Introdugdo ao controle de vibragdes em estruturas

2 - Sistemas de um grau de liberdade
2.1 - Sistema massa-mola-amortecedor
2.2 — Resposta forcada
2.3 —Fungdo de transferéncia e métodos em frequéncia
2.4 — Medigio e ensaios
2.5 — Estabilidade
2.6 — Projeto e controle de vibragdes

3 — Sistemas de parimetros concentrados
3.1 - Classificagio dos sistemas
3.2 — Sistemas de controle com realimentacgio
3.3 —Modelos experimentais

4 — Matrizes e a resposta natural
4.1 — Autovalores e autovetores
4.2 — Frequéncias naturais e modos
4.3 — Formas candnicas
4.4 - Estimativa de autovalores

5 — Estabilidade
5.1 — Estabilidade de Lyapunov
5.2 — Sistemas conservativos
5.3 — Sistemas com amortecimento
5.4 — Sistemas realimentados
5.5 — Estabilidade no espaco de estados

6 — Resposta forgada de sistemas de parimetros concentrados
6.1 — Resposta via métodos no espago de estados
6.2 ~ Condigdes de desacoplamento e anilise modal
6.3 — Resposta de sistemas com amortecimento
6.4 — Métodos de resposta em frequéncia

7 - Consideragdes de projeto
7.1 — Isoladores e absorvedores
7.2 — Controle ativo e passivo
7.3 — Especificagdes de projeto
7.4 — Redugio de modelos

8 — Controle de vibragdes




8.1 — Controlabilidade e observabilidade

8.2 — Eigenstructure Assignement

8.3 - Controle 6timo

8.4 - Observadores (estimadores)

8.5 - Controle modal

8.6- Robustez
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